Inverter e azionamenti INVT

Qualita, prestazioni e affidabilita
Senza compromessi

Invt, tecnologia e qualita per il futuro

Shenzen Invt Electric CO. Litd nasce nel 2002
caratterizzandosi, fin da subito, come la principale azienda
cinese totalmente dedicata allo sviluppo e alla produzione di
soluzioni e tecnologie per I’energia e la factory automation,
attraverso quattro linee di prodotto principali: inverter e
drives per automazione industriale, gruppi di continuita,
soluzioni per le energie rinnovabili e sistemi di trazione
elettrica, con particolare riferimento ai sistemi ferroviari e
alle soluzioni per la mobilita urbana eco-sostenibile.

Nel 2010 Invt si quota in borsa diventando la prima azienda
di automazione industriale quotata, in Cina, in termini di ca-
pitalizzazione e presenza sul mercato. Attraverso il proprio
reparto R&D, nella sua storia, Invt rilascia circa 1300 brevet-
ti industriali e diventa partner strategico del governo cinese
nello sviluppo economico del paese acquisendo il titolo di
Key-High Tech Enterprise, ufficialmente riconosciuta.

Oggi Invt & un grande gruppo industriale che conta 16 filiali
a livello globale, oltre 3000 dipendenti, due grandi stabili-
menti produttivi, oltre 100 distributori nel mondo ed uno dei
piu grandi laboratori di prove EMC e di sicurezza elettrica
esistenti in Asia, certificato anche dal prestigioso TUV SUD.

Dal 2002 a oggi oltre 10.000.000 di inverter e drives Invt
sono stati installati nelle piu svariate applicazioni industriali
e con differenti brand, producendo, Invt, diverse linee
di prodotto su specifica di grandi clienti OEM, europei,
americani e giapponesi.

Tecno Bi € il partner esclusivo di riferimento di Invt in
ltalia, distribuendo e supportando tecnicamente tutte le
linee di prodotto destinate all’automazione industriale,
oggi articolate in Inverter general purpose (GD20/GD350/
GD270), Inverter multidrive con bus DC comune (GD600),
Inverter di media tensione (GD5000L), unita di frenatura
rigenerative universali (RBU100H) e servoazionamenti
brushless (DA180A/DA200A). Invt & inoltre riconosciuta,
globalmente, come una delle aziende con maggiore know-
how nell’ambito ascensoristico. L'offerta Invt per il settore
lift comprende soluzioni stand alone (GD390L) e controller
integrati (serie EC).
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Inverter INVT GD20 EU e GD28

GD20 EU ¢ il cavallo di battaglia della gamma INVT. Disponibile con potenze comprese tra 0.4KW e 110KW, la serie GD20 EU offre
una dotazione di funzioni estremamente completa, elevate prestazioni dinamiche ed un prezzo assolutamente competitivo. Gli inverter
GD20 integrano il filtro EMC (opzione add-on fino a 2.2KW) e la funzione certificata di sicurezza STO. Il controllo vettoriale sensorless,
con tuning statico o dinamico del motore, promette oltre il 200% di coppia a valori inferiori a 1Hz per I'impiego anche in applicazioni
particolarmente gravose.

GD28, atteso nel corso del 2025, & I'evoluzione del GD20, con prestazioni ancora superiori e dimensioni ultra-compatte.

Inverter INVT GD350

GD350 & un vero azionamento ad alte prestazioni per qualsiasi tipologia di impiego industriale. Capace di controllare indifferentemente
motori asincroni o sincroni PM, con o senza retroazione, il GD350 puo essere impiegato in applicazioni complesse che richiedono
elevate prestazioni dinamiche ed efficace controllo del motore. GD350 offre, di serie, il filtro EMC e la funzione STO. Fino a tre slot di
espansione consentono I'implementazione di fieldbus, ingressi e uscite, schede encoder/resolver e modulo con funzioni PLC

Inverter INVT GD600

GD600 ¢ I'innovativo sistema di azionamento, con bus DC comune, ideato da INVT per tutte le applicazioni multiasse che necessitano
di prestazioni elevate, compattezza e semplicita di installazione e cablaggio. Grazie al formato a libro ultracompatto le dimensioni di
installazione si riducono di oltre il 30% rispetto agli inverter tradizionali. GD600 integra la funzione di sicurezza STO, il filtro EMC e di-
versi fieldbus opzionali consentendo di controllare in velocita/coppia/posizione sia motori asincroni che sincroni in modalita sensorless
0 con retroazione.

Inverter INVT GD270

Il nuovo inverter GD270 & nato per fornire una soluzione efficace, efficiente ed economica a tutte le applicazioni industriali per carichi
non gravosi: pompe, ventilatori, compressori ecc. GD270 & un inverter estremamente compatto e dotato di innumerevoli funzioni
integrate che rendono estremamente semplice 'integrazione in applicazioni per carichi centrifughi. | filtri EMC integrati, livello C2 fino a
22kW, semplificano I'installazione in qualsiasi ambiente, riducendo I'impatto dell’inverter in termini di disturbi elettromagnetici.
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Inverter GD20-EU

Grandi prestazioni al giusto prezzo Linea | Modello GD20-EU

1f. 230V | GD20-EU O0R4G-S2 | OR7G-S2 | 1R5G-S2 | 2R2G-S2

| nom. carico HD (A) 2.5 4.2 7.5 10

Motore | carico HD (KW) 0.4 0.75 1.5 2.2

3f. 230V | GD20-EU O0R4G-2 | OR7G-2 | 1R5G-2 | 2R2G-2 | 004G-2 | 5R5G-2 | 7R5G-2 | 011G-2

| nom. carico HD (A) 2.5 4.2 7.5 10 16 20 30 42

Motore |carico HD (KW) 0.4 0.75 1.5 2.2 4.0 5.5 7.5 11

3f. 400V | GD20-EU OR7G-4 | 1R5G-4 | 2R2G-4 | 004G-4 | 5R5G-4 | 7R5G-4 | 011G-4 | 015G-4 | 018G-4

| nom. carico HD (A) 25 4.2 5.5 9.5 14 18.5 25 32 38

Motore | carico HD (KW) 0.75 15 2.2 4 5.5 7.5 11 15 18.5

3f. 400V | GD20-EU 022G-4 | 030G-4 | 037G-4 | 045G-4 | 055G-4 | 075G-4 | 090G-4 | 110G-4

| nom. carico HD (A) 45 60 75 92 115 150 180 215

Motore | carico HD (KW) 22 30 37 45 55 75 90 110

Range di alimentazione Classe 400V: 323-528Vca 50-60Hz. Classe 230V: 187-264Vca 50-60Hz.

Fattore di sovraccarico Carico gravoso: 150_% per 60 sec., 18(_)% per 10 sec., 200% per 1§ec. Verificare _sql manualel le ftem_—
perature massime di impiego ed i valori di frequenza PWM per raggiungere i valori di corrente indicati.

Chopper di frenatura Integrato fino a GD20-037G-4 incluso. Oltre, esterno opzionale

Filtro EMC Integrato co_mpatibile con EN61 800-3 C3 sui modelli con potenza di 4KW e oltre. Modulo filtro add-on
per i modelli di potenza inferiore.

Potenza Dimensioni (mm)
Classe di . .
: motore Codice inverter Montaggio
tensione HD (KW) w H D)
larghezza altezza profondita
0.4 GD20-0R4G-S2/2
230V monofase 0.75 GD20-0R7G-S2/2 80 160/185 123.5/140.5
230V trifase 1.5 | GD20-1RSG-S2/2 80/146 185/256 140.5/167
2.2 GD20-2R2G-S2/2 '
4 GD20-004G-2 146 256 167
Prestazioni insuperabili e dotazione completa ad un 5.5 GD20-5R5G-2
prezzo eccezionale 230V trifase -5 GD20-7R5G.2 170 320 196.3
La serie GD20-EU e il bestseller della gamma INVT. 11 GD20-011G-2 200 340.6 184.3
La gamma estesa, fino a 110KW, la presenza del filtro Frequenza uscita max 590Hz. Versione HF 3200Hz 0.75 GD20-0R7G-4
EMC integrato dalla potenza 4KW (opzione plug in per Controllo vettoriale sensorless con tuning statico o 15 GD20-1R5G-4 80 185 140.5
le taglie fino a 2.2KW), il chopper di frenatura di serie, dinamico. Versione firmware per motori PM
. . : g p 2.2 GD20-2R2G-4
fino alla potenza 37KW inclusa, la reattanza DC inclusa S . 200% inal
(oltre 15KW) rendono il GD20-EU uno degli inverter piu ovraccarico max b corrente nominale 4 GD20-004G-4 146 256 167 Montaggio a
completi sul mercato. Il controllo vettoriale, con funzione Filtro EMC C3 integrato da potenza 4KW. 5.5 GD20-5R5G-4 parete
di tuning statico o dinamico, permette al GD20 di gestire al Filtro add-on opzionale fino a 2.2KW 75 GD20-7R5G-4
meglio anche applicazioni particolarmente gravose, come Reattanza DC integrata per taglie superiori a 15KW 11 GD20-011G-4 170 320 196.3
macchine e impianti di traslazione e sollevamento. o . . . .
Unita di frenatura integrata fino a 37KW inclusi 15 GD20-015G-4
ualita garantita e senza compromessi . . . : i - -
Q 9 P Safety STO SIL 3 o SIL 2 in funzione dei modelli 400V trifase 18.5 GD20-018G-4 200 340.6 1843
iadi i s - GD20-022G-4 ’ )
Pur appgrtenendq aduna faSC|§d| mercgto parﬂcolarme:nte N. 4 Ingressi digitali programmabil 22
economica la serie GD20-EU ¢ costruita con la massima . _ 30 GD20-030G-4
curaegarantita 36 mesi. | circuiti stampati che compongono N. 1 Ingresso treno di impulsi 50KHz 37 GD20-037G-4 250 400 202
I’i.nvertgrl sono trattatil attraverso uno slpeciale processo Fino a 3 Uscite digitali e due uscite analogiche 45 GD20-045G-4
di verniciatura protettiva che ne garantisce la resistenza N. 2 Inaressi analogici +/-10Vce 4/20mA
in ambienti particolarmente gravosi. | test di burn in, ) g 9 55 GD20-055G-4 282 560 238
vibrazioni e funzionalita a pieno carico, realizzati per ogni Certificazione UL 400V fino a 11KW e 220V fino a 75 GD20-075G-4
singolo prodotto al termine della linea di produzione, 2.2KW compresi 90 GD20-090G-4
garantiscono affidabilita totale. 110 GD20-110G-4 338 554 8292
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Inverter GD28

Invt

La soluzione compatta, economica e performante Linea | Modello GD28
. . . . 1f. 230V | GD28 OR2G-S2 | 0R4G-S2 | OR7G-S2 | 1R1G-S2 | 1R5G-S2 | 2R2G-S2 | 004G-S2
per quaISIaSI processo IndUStrIaIe | nom. carico HD (A) 1.5 2.5 4.2 6.5 7.5 10 16
Motore | carico HD (KW) 0.2 0.4 0.75 1.1 1.5 2.2 4
| nom. carico ND (A) 2 3.3 5.1 7.5 9.8 125 -
Ye a rs — Motore |carico ND (KW) 0.4 0.75 1.1 1.5 2.2 4 -
W Formato meccanico A ] (&
- 3f. 230V |GD28 OR2G-2 | 0R4G-2 | OR7G-2 | 1R1G-2 | 1R5G-2 | 2R2G-2 | 004G-2 | 5R5G-2 | 7R5G-2 | 011G-2 | 015G-2
| nom. carico HD (A) 1.5 2.5 4.2 6.5 7.5 10 16 20 30 42 55
Motore |carico HD (KW) 0.2 0.4 0.75 1.1 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11 15
I nom. carico ND (A) 2 3.3 5.1 7.5 9.8 12.5 21 26 39 - 64
Motore |carico ND (KW) 0.4 0.75 1.1 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11 - 22
Formato meccanico A ] D E
3f. 400V |GD28 OR4G-4 | OR7G-4 | 1R1G-4 | 1R5G-4 | 2R2G-4 | 003G-4 | 004G-4 | 5R5G-4 | 7R5G-4 | 011G-4 | 015G-4
| nom. carico HD (A) 1.5 2.5 3 4.2 5.5 7.5 9.5 14 18.5 25 32
Motore |carico HD (KW) 0.4 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5 11 15
I nom. carico ND (A) 2 3.3 3.7 5.5 7 9.5 11.5 18 21 32 38
Motore |carico ND (KW) 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5 11 15 18.5
Formato meccanico (o
3f. 400V | GD28 018G-4 | 022G-4
Inom. |carico HD (A) 38 wlll  CARICO GRAVOSO (HD): 150% per 60s, 180% per 10s (50°C)
Motore |carico HD (KW) 18.5 22 CARICO NORMALE (ND): 110% per 60s, 150% per 10s (40°C)
| nom. carico ND (A) 45 58 Verificare sul manuale le temperature massime di impiego ed i valori di frequenza PWM
Motore | carico ND (KW) per raggiungere i valori di corrente indicati
Formato meccanico
Range di alimentazione Classe 400V: 323-528Vca 50-60Hz. Classe 230V: 170-264Vca 50-60Hz.
Chopper di frenatura Integrato su tutti i modelli
Filtro EMC Integrato compatibile con EN61800-3 C3, 10mt cavo motore

Frutto di oltre 20 anni di esperienza, GD28 & l'inverter

N o . . FORMATO Ae B FORMATO C FORMATO D
definitivo per qualsiasi processo industriale. . - -
L ‘I" '] - -
GD28 ¢& I'ultima innovativa piattaforma VFD presentata da » r__._\‘_i_ l , | | . . o -
INVT espressamente per i mercati di riferimento in ambito Inverter general purpose avanzato et I [ i 1
. . . . e = (19 ] [
automazione industriale, Europa e Stati Uniti. Controllo vettoriale sensorless per motori asincroni T = L

GD28 ¢ un concentrato di funzioni e tecnologia, in un e sincroni PM

cabinet moderno e ultra-compatto che ne permette Filtro EMC integrato in categoria C3 con switch IT " .ﬁ_' E 2 :

EH H H H H H o ] m
I'installazione in spazi estremamente ridotti. Ingresso certificato STO SIL3 | L e

Questo nuovo ||nverter sl pijresentecli come soluzione all- Modalita di funzionamento ND/HD con “otm00l B " [ c0ss00.] [ e .'EW i

in-one, unICE.I su m_ercato. n ;_)ro _otto econo_mlco ma temperatura ambiente nominale 50°C in HD el ' i - iy

completo di tutto il necessario: filtro EMC integrato, ) -

ingresso di sicurezza certificato STO, dual rating, Interfaccia RS485 Modbus di serie e porta USB FORMATO E
temperatura nominale di funzionamento estesa a 50°C tipo C per programmazione e debugging - = - .

(in HD), tropicalizzazione dei circuiti stampati, chopper Verniciatura protettiva dei circuiti stampati Dimensioni (mm) — ]

i i i ii i . Formato meccanico o| '
di frenatura di serie per tutti i modelli e molto altro. Eesfeie BTG M o o1 W2 L _ :.J-L
Unica scheda di comunicazione fieldbus universale! Certificazione CE / UL / cUL | '—a i |
Se l'inverter deve essere integrato in reti di comunicazione Dimensioni ultra-compatte con montaggio DIN rail oo AR b

industriale, GD28 offre una singola opzione bus che
pud operare come scheda Profinet, EtherCAT, Ethernet/
IP o Modbus TCP semplicemente con la modifica di un
parametro!

fino a 4 kKW
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Inverter GD350-UL

Il primo della classe!

GD350-UL e l'inverter universale per qualsiasi tipologia
di motore elettrico e applicazione industriale

GD350-UL & I'ultimo nato in casa INVT. Frutto di oltre cinque
anni di attivita di R&D, GD350-UL nasce per soddisfare
qualsiasi tipologia di esigenza applicativa, anche le piu
complesse. L’innovativo algoritmo vettoriale, a controllo
diretto di corrente “I/F mode”, con o senza sensore, la
capacita di comandare qualsiasi tipo di motore, asincrono
o sincrono, le funzioni avanzate di controllo della coppia,
il posizionatore integrato, permettono al GD350-UL di
essere impiegato con successo in applicazioni di media
ed elevata complessita.

Infinite possibilita di espansione

La presenza di slot di espansione integrati permette
di incrementare le funzionalita del GD350-UL con
schede fieldbus (Ethernet, CANopen, Profibus, Profinet,
EtherCAT), interfacce feedback (encoder incrementale,
UVW, resolver), moduli I/0, modulo Bluetooth o Wi-Fi
per I'accesso e la programmazione dell’inverter a mezzo
smartphone. | firmware speciali offrono funzioni dedicate
per le applicazioni di sollevamento, per il controllo pompe
e nell’impiego con motori mandrino ad alta frequenza.
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Frequenza uscita max 590Hz. Versione HF 3200Hz
Versioni 200V, 400V e 600V. IP20 (IP 55 non UL)

Controllo vettoriale con controllo diretto della
corrente I/F sensorless o con retroazione per
motori asincroni e sincroni PM

Sovraccarico max 200% corrente nominale

Filtro EMC C3 integrato su tutti i modelli

Unita di frenatura integrata fino a 30KW HD inclusi
Safety STO SIL 2

N. 4 Ingressi digitali totali programmabili

N. 2 Ingressi digitali/treno di impulsi 50KHz

N. 2 Uscite digitali, N. 2 relé e N.1 uscita analogica
N. 2 Ingressi analogici +/-10Vcc 4/20mA

Controllo velocita, coppia e posizione

Doppio set parametri motore indipendenti

Caratteristica Specifiche

Linea Modello GD350-UL - 400V - IP20
L e -
I nom. carico HD (A) 3.7 5.0 9.5 14 18.5 25 32 38 45
Motore |carico HD (KW) 1.5 2.2 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5 22
I nom. carico ND (A) - - 14 18.5 25 32 38 45 60
Motore |carico ND (KW) - 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30
3f. 400V | GD350-xxxx-4-UL gggg gi;g g;gg 055G 075P g;gg ﬁgg 110G 132P
I nom. carico HD (A) 60 75 92 115 - 150 180 215 -
Motore |carico HD (KW) 30 37 45 55 - 75 90 110 -
| nom. carico ND (A) 75 92 115 - 150 180 215 - 260
Motore |carico ND (KW) 37 45 55 - 75 90 110 - 132
s.400v | Gossomocsu | 129 | 100 | 10 | M | mq | e | g | g | oo
| nom. carico HD (A) 260 305 340 380 425 480 530 600 650
Motore |carico HD (KW) 132 160 185 200 220 250 280 315 350
| nom. carico ND (A) 305 340 380 425 480 530 600 650 720
Motore |carico ND (KW) 160 185 200 220 250 280 315 350 400
3f. 400V | GD350-xxxx-4-UL 400G 500P
| nom. carico HD (A) 720 _ CARICO GRAVOSO (HD): 150% per 60s, 180% per 10s, 200% per 1s
CARICO NORMALE (ND): 120% per 60s, 150% per 10s, 180% per 1s

Motore |carico HD (KW) 400 -

; Verificare sul manuale le temperature massime di impiego ed i valori di
| nom. carico ND (A) - 860 frequenza PWM per raggiungere i valori di corrente indicati
Motore |carico ND (KW) - 500
Range di alimentazione Classe 400V: 323-528Vca 50-60Hz.
Chopper di frenatura Integrato fino a GD350-030G-4 incluso. Oltre, modulo di frenatura opzionale (standard o rigenerativo)
Filtro EMC Integrato compatibile con EN61800-3 C3

Caratteristica

Specifiche VERSIONE UL

Range di alimentazione

Linea Modello GD350-UL- 575V - IP20

3f. 575V | GD350-xxxx-6-UL 018G 022G 030G 037G 045G 055G 075G 090G 110G
| nom. carico HD (A) 27 35 45 52 62 86 98 120 150
Motore | carico HD (KW) 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110

CARICO GRAVOSO (HD): 150% per 60 sec., 180% per 10 sec., 200% per 1 sec.

Classe 575V: 442-660Vca 50-60Hz.

Chopper di frenatura e filtro

Chopper integrato solo su GD350-018G-6-UL

Linea Modello GD350 -UL- 200V - IP20

3f. 200V | GD350-xxxx-2-UL OR7G 1R5G 2R2G 004G 5R5G 7R5G 011G 015G 018G
| nom. carico HD (A) 4.5 7 10 16 20 30 42 55 70
Motore |carico HD (KW) 0.75 1.5 2.2 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5
3f. 200V | GD350-xxxx-2-UL 022G 030G 037G 045G 055G

Inom. | carico HD (A) 80 110 130 160 200 f&ﬂ}f&ﬁgg’g)ﬁﬁ/’o éi?ﬁ:sf 50% per 60s,
Motore | carico HD (KW) 22 30 37 45 55

Range di alimentazione Classe 200V: 170-264Vca 50-60Hz.

Chopper di frenatura e filtro | Chopper Integrato fino a GD350-015G-2-UL incluso. Filtro EMC non integrato.
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 oenes Dimensioni (mm)
Clasg,e a motore Codice inverter
oo New he & . Montaggio
(KW) larghezza altezza profondita
15 GD350-1R5G-4-UL
2.2 GD350-2R2G-4-UL 126 186 185
4/55 | GD350-004G/5R5P-4-UL
55/7.5 | GD350-5R5G/7R5P-4-UL 146 256 192
7.5/11 | GD350-7R5G/011P-4-UL
11/15 | GD350-011G/015P-4-UL 170 320 219
15/18.5 | GD350-015G/018P-4-UL
18.5/22 | GD350-018G/022P-4-UL 230 330 217
22/30 | GD350-022G/030P-4-UL
30/37 | GD350-030G/037P-4-UL 255 400 242
37/45 | GD350-037G/045P-4-UL vortasgio
45/55 | GD350-045G/055P-4-UL 270 555 - et
55 (HD) GD350-055G-4-UL
. 75 (ND) GD350-075P-4-UL
400Vitifase |0 00 | GD350-075G/90P-4-UL
P20 90/110 | GD350-090G/110P-4-UL 325 680 365
110 (HD) GD350-110G-4-UL
132 (ND) GD350-132P-4-UL
132/160 | GD350-132G/160P-4-UL
160/185 | GD350-160G/185P-4-UL 500 870 360
185/200 | GD350-185G/200P-4-UL
200/220 | GD350-200G/220P-4-UL
220/250 | GD350-220G/250P-4-UL
250/280 | GD350-250G/280P-4-UL
280/315 | GD350-280G/315P-4-UL 750 1410 380
315/350 | GD350-315G/350P-4-UL Vontaggo a
350/400 | GD350-350G/400P-4-UL Savimonts
400 (HD) GD350-400G-4-UL
500 (ND) GD350-500P-4-UL 620 1700 560
500 (HD) GD350-500G-4-UL

Potenza Dimensioni (mm)
Clas_se o motore Codice inverter
tensione HD/ND W H D
(KW) larghezza altezza profondita
18.5 GD350-018G-6-UL
22 GD350-022G-6-UL
30 GD350-030G-6-UL 270 955 325
600V trifase 37 GD350-037G-6-UL
IP20 45 GD350-045G-6-UL
55 GD350-055G-6-UL
75 GD350-075G-6-UL 325 680 365
90 GD350-090G-6-UL
110 GD350-110G-6-UL

Montaggio

Montaggio a
parete

Potenza

Dimensioni (mm)

Clas_se el motore Codice inverter
tensione HD/ND w H D - Montaggio
(KW) larghezza altezza profondita
0.75 GD350-0R7G-2-UL 126 186 185
1.5 GD350-1R5G-2-UL
2.2 GD350-2R2G-2-UL 146 256 192
4 GD350-004G-2-UL
5.5 GD350-5R5G-2-UL 170 820 219
7.5 GD350-7R5G-2-UL 230 330 217
200V trifase 11 GD350-011G-2-UL 055 400 049 Montaggio a
P20 15 GD350-015G-2-UL parete
18.5 GD350-018G-2-UL
22 GD350-022G-2-UL 270 555 325
30 GD350-030G-2-UL
37 GD350-037G-2-UL
45 GD350-045G-2-UL 325 680 365
55 GD350-055G-2-UL

Espansioni funzionali

GD8350, sia per le versioni IP20 che per quelle IP55 (non UL), permette I'installazione di un massimo di tre espansioni
attraverso slot dedicati. Il numero di slot di espansione disponibili dipende dalla taglia dell’inverter.

Caratteristica Specifiche

Moduli di espansione per slot
integrati GD350-UL

Moduli I/0 Moduli di comunicazione
. EC-TX-510
Codice EC-10-501-00 EC-TX-508 EC-TX-503 EC-TX-515 EC-TX-505C
. . . Moduli Ethernet Modulo
Descrizione Espansione I/0 | Modulo EtherCAT | Modulo Profibus IP e Modbus TCP CANOpen

Moduli di espansione per slot
integrati GD350-UL
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modulo WIFI)

driver + UVW

incrementale

Moduli di comunicazione Schede feedback
Codice EC-TX-509C EC-TX-501-1(2) EC-PG-503-05 EC-PG-505-12 EC-PG504-00
Modulo Bluetooth .
Descrizione Modulo Profinet | (disponibile anche Encoder Line Encoder Resolver

NOTA: sono disponibili ulteriori moduli di espansione qui non menzionati.
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GD350-16 Firmware dedicato per i sistemi di pompaggio Inve rter GD350

GD350-16 € un FW dedicato ai sistemi di pompaggio per diversi ambiti di impiego, in particolar modo per i sistemi di

trattamento acqua e gli impianti antincendio. VerS|0ne |P55 con ma|n SWltCh

e Controllo di pompe con motori
asincroni o sincroni PM

e Controllo alternanza fino a 4
pompe

e Visualizzazione setpoint e
feedback nell’unita di misura
effettiva

e Doppio regolatore PID e feedback
differenziale da doppio trasduttore

¢ Funzione “pump cleaning”

¢ Funzione sleep avanzata

e Modalita G (Heavy Duty) e
P (Normal duty)

¢ Modalita funzionamento di
emergenza per sistemi antincendio

Inverter GD350 (non UL) in costruzione IP55
Gamma di potenze 4-110KW HD

Possibilita di dual rating (carico gravoso/normale)
Filtro EMC C3 integrato su tutti i modelli

Pannello di controllo LCD multilingue

Funzione STO SIL 2

Chopper di frenatura integrato standard fino a
37KW HD. Integrato da 45KW a 110KW HD nelle
versioni -B

Fino a 3 slot di espansione (Bus, Encoder, PLC)

Interruttore sezionatore integrato

GD350-19 Firmware dedicato per gli impianti di sollevamento Costruzione "rugged” in metallo

GD350-19 & un FW dedicato agli impianti di sollevamento di qualsiasi tipologia: carriponte, gru edili, gru portuali, nastri
trasportatori/elevatori, gru a portale ecc. Il FW GD350 ¢ stato realizzato con il contributo tecnico di alcune tra le piu

importanti aziende globali operanti in questo settore.
Caratteristica Specifiche GD350 IP55

ek Linea Modello GD350 - 400V - IP55

L .
" "'** 004G 5R5G 7R5G 011G 015G 018G 022G 030G 037G
. b . . Destonl Ee i evecns i | gon s 7R5P 011P 015P 018P 022P 030P 037P 045P
Alcune funzionalita del Firmware 19 X
Controllo ottimizzato di motori con rotore conico anche nel revamping | _si  nom. carico HD (A) 9.5 14 18.5 25 82 38 45 €0 £
\ PO Ping = Motore | carico HD (KW) 4.0 55 75 11 15 185 22 30 37
di vecchi impianti :
. . . A" o ' | nom. carico ND (A) 12.5 17 23 32 38 45 60 75 92
Logica del freno intelligente 1 | F - ; :
e . ; e . , : f -'l-‘rr e " Motore |carico ND (KW) 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45
Ottimizzazione automatica velocita/carico e cella di carico elettronica k5 - - B :
7 AN | 3 4

Controllo di motori sincroni PM _ A I 045G 055G 075G 090G

Controllo antipendolamento carico ¢ A 3f. 400V | GD350-000-45-AS | 55p 075P 090P 110P pios CAF;/ICO GRAVOSg (HD): 150% per 60s,
Controllo di sincronizzazione master/slave v | Inom. | carico HD (A) 92 115 150 180 215 180% per 10s, 200% per 1s
s & - 0,
Gestione funzione di rotazione per gru edili - Motore | carico HD (KW) 45 55 75 90 110 CARICO NORMALE (ND): 120% per 60s
: i ; _ Verificare sul manuale le temperature massi-
Controllo tensionamento fune | nom. car!co ND (&) 15 150 170 215 me di impiego ed i valori di frequenza PWM
1 Motore | carico ND (KW) 55 per raggiungere i valori indicati

i Modalita discesa di emergenza

T,

Formato meccanico

. Dimensioni (mm)
Formato meccanico

W larghezza H altezza D profondita
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Inverter GD600

Soluzione avanzata multidrive

La soluzione definitiva per le applicazioni multidrive

GD600 ¢ I'innovativa piattaforma sviluppata da INVT per
tutte le applicazioni che necessitano di una architettura
multidrive con bus DC condiviso. La famiglia GD600
prevede tre diversi moduli alimentatore, da 45KW, 160KW
e 355KW, e moduli inverter con potenze comprese tra
1.5KW e 75KW, con la medesima altezza e profondita.

L'utilizzo di una soluzione con alimentatore DC comune
e ottimale per applicazioni di avvolgitura/svolgitura e
gestione di processi industriali come negli impianti di
trattamento metalli, stampa e filatura.

Gestione intelligente ed economica delle applicazioni
con fieldbus

Nelle applicazioni con fieldbus Profinet o EtherCAT
I'inverter GD600 consente I'installazione della scheda di
comunicazione opzionale solo nel modulo alimentatore e
gestendo i moduli inverter come nodi di rete, attraverso
la realizzazione di una subnet CANOpen (attraverso la
porta standard integrata di serie). Questo consente un
sostanziale risparmio economico in tutte le applicazioni

Soluzione ultracompatta per applicazioni
multidrive con alimentatore DC comune

Riduzione degli ingombri di almeno il 30% rispetto
ad un sistema tradizionale

Controllo sensorless o retroazionato di motori
asincroni o sincroni PM

Eccezionale risposta dinamica

Safety STO integrato SIL2

Fino al 30% di risparmio energetico rispetto a
soluzioni senza bus DC condiviso

Interfaccia Modbus RTU/CANopen integrata.
Comunicazione Ethernet, ProfiNet e EtherCAT
opzionale.

Possibilita di espansione con card I/0 e PLC

Sistema integrato di connessione del Bus DC
senza cablaggio

Solo 50 mm di larghezza fino a 7.5KW!

I moduli inverter della serie GD600 sono tra i piu
compatti sul mercato, solo 50 mm di larghezza
per i moduli da 1.5KW a 7.5KW e solo 100 mm
per quelli di potenza compresa tra 11 e 37KW.

Tutte le opzioni disponibili, bus di campo, schede
PLC, espansioni di I1/0O e le schede encoder
possono essere installate negli slot integrati,
senza aggravio dimensionale.

Easy DC bus connection

Il sistema di interconnessione del bus DC del
GD600 e semplice, sicuro, efficace e nonrichiede
alcun cablaggio da parte dell’installatore.

| fusibili di protezione a livello di bus DC sono
installati all’interno di ogni modulo inverter,
evitando quindi la necessita di installare ulteriori
protezioni esterne.

Per la connessione multipla di diversi alimentatori,
e drives, all’interno dello stesso quadro elettrico,
gli inverter GD600 prevedono anche dei morsetti
tradizionali esterni.

Drastica riduzione degli ingombri rispetto a soluzioni tradizionali

Le dimensioni ultra-compatte del GD600 consentono una riduzione degli ingombri di oltre il 30% rispetto a soluzioni

convenzionali con inverter standard. L'utilizzo di un modulo alimentatore unico, per piu moduli inverter, permette inoltre di

che prevedono un numero significativo di unita. o . . . PR . .
P g compensare I'impiego di energia all’interno del BUS DC, con una significativa riduzione generale dei consumi.
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Combinazioni di installazione

Tipo di combinazione Immagine Condizioni da soddisfare

Tipologia di modulo | 112 13 141516

I = 0.8* (11 +12+I3+14+15+16+...)
11 +12+13+14+15+16+... = 200A

Installazione su singola fila
con unita alimentatore a

oduli alimentatore = sinistra 14+15+16+... < 100A
Potenza 45KW 160KW 355KW 1.5-7.5KW 11-37KW 45-75KW
Dlmen3|oTu (WxH>.<D) r.nm 100x355x350 | 300x355x350 | 180x805x423 | 50x355x350 | 100x355x350 | 200x355x350 - . e s I 2 0.8* (H+12+13+14+15+16+17+..)
Schede Iql comunicazione Profibus, Profinet, Ethernet, EtherCAT ' 1H+12+13+... < 200A
opzionall Installazione su singola fila
Schede di retroazione Encoder TTL, HTL, UVW, Sin/Cos, Resolver con alimentatore in posizione 14+15+16+17+... = 200A
opzionali centrale 15+16+17+... < 100A
Altri moduli opzionali Espansione I/0O, Scheda PLC 13+... < 100A

+... S
| n 12 13 1415 16
- o 1 = 0.8* (11 +I12+I3+14+15+16+...)
Caratteristica Specifiche : : :
Installazione su singola fila 11+12 = 200A
X < con alimentatore unico e
Linea Modello GD600 - Moduli inverter connessione cablata esterna 13+14+15+16+... < 200A
3f. 400V | GD600-51- 1R5-4 2R2-4 004-4 5R5-4 7R5-4 011-4 015-4 14415+16+... < 100A
Assorbimento corrente DC (A) 3.6 5.5 9.6 14.2 19 26 33 T
| nom. carico HD (A) 3.7 5.5 9.5 14 18.5 25 32
Motore |carico HD (KW) 1.5 2.2 4.0 5.5 7.5 11 15 i Wb
3f. 400V | GD600-51- 018-4 022-4 030-4 037-4 045-4 055-4 075-4 - —
Assorbimento corrente DC (A) 40 47 62 79 97 121 158 0
Inom. |carico HD (A) 38 45 60 75 92 115 150 12 0.8* (11+12+13+14+15+16+17+...)
Motore | carico HD (KW) 18.5 22 30 37 45 55 75 11+12+13+... = 200A
Fattore di sovraccarico Carico gravoso: 150_% per 60 sec., 18(_)% per 10 sec., 200% per 1§ec. Veri.ficare.sull manualelle fcem_— et et sl aie e can 14+15+16+17 +... = 200A
perature massime di impiego ed i valori di frequenza PWM per raggiungere i valori di corrente indicati. e e o

15+16+17+... = 100A
I3+... = 100A

Caratteristica Specifiche

Linea Modello GD600 - Moduli alimentatore MMH#M
3f. 400V | GD600-71- 045-4 160-4 355-4
Potenza nominale
alimentatore (KW) 45 160 355
Corrente uscita DC (A) 135 380 766 I+11 2 0.8* (M +12+13+14+15+16+17+...)
Chopper di frenatura Integrato Opzionale DBU100H-320-4 Opzionale DBU100H-320-4x2
nopP 9 P = P Il = (1+12413+...) / (14+15+164+17+...)
Filtro EMC Integrato, compatibile con EN61800-3 C3
Alimentazione 380-440V trifase +10%/-15% _ o 11+12+13+... = 200A
Installazione su piu file e 14415416 +17+... < 200A

piu alimentatori collegati in

parallelo 15+16+17+... = 100A
I13+... = 100A

Nota: gli alimentatori DEVONO essere della
stessa potenza
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Controllo di motori sincroni PM

Inverter GD270

Risparmio energetico ed economico
per le applicazioni industriali e HVAC

GD270 permette di controllare agevolmente
qualsiasi tipo di motore sincrono a magneti
permanenti in modalita sensorless.

Questa tecnologia, ormai utilizzata come
standard nel’ambito della ventilazione, del
trattamento acqua e dei compressori (frigoriferi
e non) permette significativi vantaggi dal punto
di vista energetico e della riduzione delle
dimensioni dei motori.

<

Regolatore PID completo

Per il GD270, INVT ha sviluppato una funzione
PID completa ed efficace, integrando, di serie,
diverse funzioni, di norma, presenti in firmware
speciali espressamente dedicati al mondo
HVAC. | regolatori PID sono due, indipendenti,p

e due sono anche i canali di feedback che'
I'inverter puo controllare in simultanea.

AARRRRE R AR

| blocchi PID possono operare direttamente
nelle unita ingegneristiche standard senza
necessitare  di  particolari  conversioni. 4% N N P e
La modalita PID puo poi essere associata alla ' -
funzione RTC (Real Time Clock, disponibile
con tastiera LCD opzionale) che permette di
schedulare il controllo sulla base di data e ora.

R —

T

Funzione Anticongelamento e Anticondensa

Un prodotto efficiente ed economico Funzione Self-Cleaning pompe

GD270 previene il blocco delle pompe, che non In condizioni di utilizzo severe, GD270 previene il
vengono utilizzate in modo costante, attraverso congelamento del motore, sulla base di un feedback di
Versioni 400V da 1.5kW a 500kW una funzione di Self-Cleaning che consente temperatura proveniente da una sonda PT100/PT1000/
di KTY84, comandando il funzionamento a frequenza fissa in

caso di temperature molto rigide. GD270 & in grado anche di

GD270 ¢ il nuovo inverter INVT per tutte le applicazioni
in carico normale, come pompe, ventilatori, compressori
frigoriferi e compressori d’aria, sistemi centrifughi, nastri
trasportatori ecc. Ingombri meccanici ridotti grazie al formato a libro di schedulare avviamenti/arresti/inversioni

Per tutte queste applicazioni GD270 offre una gamma Cf)rTTpattO . . mare |.n mo\do tf)talrﬁentle au.tom.atlco. . proteggere il motore dalla formazione di condensa, attivando
completa di funzioni e una impareggiabile efficienza Filtri EMC livello C2 fino alla potenza 22kW La funzione ¢ attivabile/disattivabile da ingresso dei cicli di iniezione in corrente continua qualora fosse
energetica uniti ad un prezzo estremamente competitivo. Filtri EMC C3 integrati su tutti i modelli da 30kW a digitale programmabile. presente questo rischio.

Nulla di superfluo, solo cid che serve veramente 500kW

GD270 & un prodotto estremamente competitivo, capace STO di serie

di fornire una soluzione alternativa, e molto piu efficace, Compatibilita con motori sincroni PM

ad altri sistemi di avviamento e controllo dei motori, come Compatibilita con schede bus del GD350 (Profinet/

ad esempio i soft starters, a costi comparabili. Profibus/CANopen al momento del debutto)

Per ottenere questo scopo, INVT ha scelto di dotare il Trattamento protettivo dei PCB
GD270 di funzionalita tipiche di impieghi piu prettamente
industriali, come la funzione STO, concentrandosi pero
anche sulle caratteristiche richieste dal mondo del
processo, tra le quali le funzionalita PID avanzate, i filtri Energy Saving avanzato
EMC a livello C2, la compatibilita con i motori sincroni PM
e I’efficienza energetica di livello superiore.

Funzioni PID avanzate e logica controllo pompe
integrata

Funzioni specifiche per HVAC: protezione
condensa, protezione congelamento, modalita Fire
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Dimensioni (mm)

Caratteristica Specifiche . Potenza
Classe di ..
tensione motore Codice inverter W H D
Linea Modello D270 D) larghezza altezza rofondita
3f. 400V | GD270 1R5-4-C2 | 2R2-4-C2 | 004-4-C2 | 5R5-4-C2 | 7R5-4-C2 | 011-4-C2 | 015-4-C2 | 018-4-C2 9 P
Inom. |carico ND (A) 3.7 5 9.5 13 17 25 32 38 1.5 GD270-1R5-4-C2
Motore | carico ND (KW) 1.5 2.2 4 5.5 7.5 11 15 18.5 2.2 GD270-2R2-4-C2 89 231 193
3f. 400V | GD270 022-4-C2 | 030-4-C3 | 037-4-C3 | 045-4-C3 | 055-4-C3 | 075-4-C3 | 090-4-C3 | 110-4-C3 4 GD270-004-4-C2
Inom. |carico ND (A) 45 60 75 92 115 150 180 215 5.5 GD270-5R5-4-C2
- 89 259 211.5
Motore | carico ND (KW) 22 30 37 45 55 75 90 110 7.5 GD270-7R5-4-C2
3f. 400V | GD270 132-4-C3 | 160-4-C3 | 185-4-C3 | 200-4-C3 | 220-4-C3 | 250-4-C3 | 280-4-C3 | 315-4-C3 11 GD270-011-4-C2
| nom. carico ND (A) 250 305 330 380 425 460 530 600 15 GD270-015-4-C2 145 280 207
Motore |carico ND (KW) 132 160 185 200 220 250 280 315 18.5 GD270-018-4-C2
3f. 400V | GD270 355-4-C3 | 4004-L3-C3 | 4504-L3-C3 | 5004-L3-C3 o0 GD270-022-4-C2 169 320 214
| nom. carico ND (A) 650 720 820 860 30 GD270-030-4-C3
Motore | carico ND (KW) 355 400 450 500 37 GD270-037-4-C3 200 341 213
Range di alimentazione Classe 400V: 323-528Vca 50-60Hz. 45 GD270-045-4-C3 250 400 208
Fattore di sovraccarico Qarlco normale: 110% per 69 sec. V.erlflca.re §ul manua]e Ig temperature massime diimpiego ed i valori 55 GD270-055-4-C3
di frequenza PWM per raggiungere i valori di corrente indicati.
Chopper di frenatura Non presente 400V trifase & 6D270-075-4-C3 282 560 264
g Int y t tibile con EN61800-3 C2 sui modelli tenza fino a 22KW e C3 per i modelli d = (6D279-090-4-C3
. ntegrato compatibile con - Sul modelll con potenza Tino a e per 1 moaelll da
Filtro EMC 30KW a 500kW. Induttanza di ingresso DC e di uscita integrata sulle versioni L3 (400/450/500kW) 110 GD270-110-4-C3 338 554 338
132 GD270-132-4-C3
160 GD270-160-4-C3
Pump controller Modalita Sleep 185 GD270-185-4-C3 338 825 398
GD270 integra una funzionalita Pump Controller completa La modalita Sleep consente [Iottimizzazione 200 GD270-200-4-C3
che consente di gestire l'alternanza di un massimo di dei consumi energetici arrestando il motore, 220 GD270-220-4-C3 303 1108 477
8 pompe in modalita ON/OFF o 4 con variazione di in  standby, quando il sistema lo consente, 250 GD270-250-4-C3
Tre?lfrlza- Sche;ie c|>pzior|1_ali di tl/? possono  essere tipicamente nel funzionamento PID con valore di 280 GD270-280-4-C3
installate per gestire al meglio questa funzione. ' i
perg glioq feedback equivalente al set impostato 315 GD270-315-4-C3 330 1288 550
[ T T | 355 GD270-355-4-C3
= | & | G | GD270-400-4-L3*-C3
N=tg B = L] =0 | 400 1729
’ ————— - 450 GD270-450-4-L3*-C3 330 *1398 versioni L1 senza 552
o | [wakeup  Motor statue 500 GD270-500-4-L3*-C3 induttanza di uscita
‘ Deviation | point ! Ipo.nt
|
I
[
|
M1 M2 M3 M e = r
k] (1] P _‘rfj-_ <, g
.ﬂ -F ‘%-;;l'; IH;:-..,(: Status1 - Wl
Powar Variabbe Stopped Stopped t
frequency frequency S8,
h ‘-\ Circuiti stampati protetti
"x,x'x_l GD270 e idoneo all’installazione in ambienti
M1 Mz « hM3 M4 : L . .
: ; ! particolarmente aggressivi, grazie al trattamento :
2 u ey E
.& o .{: 'é.- E . Shahus? protettivo dei circuiti stampati. Wm.m EnSIgySaung Avanzato
. i il GD270 offre una funzionalita avanzata di
hmy "WF"""'UH“'W fm\k'\ ERoppad - Energy Saving capace di ottimizzare il controllo
b Ervorgy saved In EGO mode del motore nelle condizioni di carico parziale,
\\_ b } tipiche del comando di macchine centrifughe
M M2 ™ < N ' come pompe e ventilatori.
' ._ .: .2. Srans Questa funzione permette al motore di lavorare
i g : : con un efficienza maggiore, rispetto a quella che
; Pawer Power : Power Variable . avrebbe nelle normali condizioni di controllo,
ok i il S hon-ECO ECO Riotation speed (%) con caratteristica V/f standard.
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Inverter GD390L

La soluzione INVT per gli ascensori di
nuova generazione.

La risposta definitiva per tutti i produttori di ascensori,
elevatori, piattaforme e scale mobili.

Figlio della ultraventennale esperienza INVT nel mondo
lift, GD390L é& I'inverter capace di rispondere a un’ampia
gamma di esigenze in termini di prestazioni, affidabilita,
semplicita di messa in servizio e, non ultimo, rapporto
qualita/prezzo/prestazioni.

Tutto quello che serve...di serie!

GD390L & un prodotto realmente completo e che non
necessita di particolari accessori per 'installazione, nella
stragrande maggioranza delle applicazioni.

L'inverter standard offre di serie i filtri EMC di categoria C2,
la possibilita di controllo di motori tradizionali e gearless,
il pannello di controllo LCD intelligente, gli ingressi STO
certificati (modalita contactorless), I'interfaccia CANopen,
’ingresso encoder standard incrementale, un canale
PT100 per la protezione del motore e molto altro ancora.

GD390L dispone difunzione “rescue” con alimentazione da
UPS o diretta da batterie e caratteristiche importanti come
il tuning statico/dinamico del motore (anche gearless) e |l
telecontrollo tramite piattaforma INVT loT.
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Versioni 220V mono 2.2kW, 220V trifase/400V trifase
fino a 18.5kW e 37kW, rispettivamente.

Filtri C2 integrati di serie per il mercato italiano
Chopper di frenatura sempre di serie
STO Certificato per modalita contactorless

Controllo motori asincroni e sincroni con o senza
encoder

Ingresso PT100 e interfaccia CANopen di serie
Ingresso standard encoder incrementale 5V/12V
Schede opzionali per encoder Sin/Cos, ENDAT,SSI
Funzione rescue/emergenza da UPS o batterie

Algoritmo di partenza e arresto ottimizzato per il
comfort in cabina

Pannello LCD avanzato di serie

Ampia possibilita di personalizzazione per il cliente

Caratteristica Specifiche

Linea Modello GD390L

1f. 220V | GD390L- 2R2G-S2

| nom. carico HD (A) 10

Motore | carico HD (KW) 2.2

3f. 220V | GD390L- 2R2G-2 | 004G-2 | 5R5G-2 | 7R5G-2 | 011G-2 | 015G-2 | 018G-2

| nom. carico HD (A) 10 18.5 27 34 48 60 75

Motore | carico HD (KW) 2.2 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5

3f. 380V | GD390L- 004G-4 | 5R5G-4 | 7R5G-4 | 011G-4 | 015G-4 | 018G-4 | 022G-4 | 030G-4 | 037G-4
| nom. carico HD (A) 10 14 18.5 27 34 40 48 60 75
Motore | carico HD (KW) 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37

Range di alimentazione

Classe 220V: 187-264V  Classe 380V: 323-484V

Fattore di sovraccarico

150% per 60s, 200% per 10s

Filtro EMC Integrato compatibile con EN61800-3 C2 (versioni per mercato italiano)
Interfaccia di comunicazione | CANopen, RS485

Ingressi STO Doppio ingresso ridondante SIL3

Ingresso PT100 Risoluzione 1°C, range -20 / 150°C

I/0 digitali 10 ingressi, 1 uscita

Uscite relé 3 uscite 3A/250VAC, 1A/30VDC

Ingresso encoder di serie

Incrementale 5V/12V - Schede opzionli per ENDAT, SSI, SIN/COS

Pannello di controllo

LCD avanzato di serie, opzione panello remoto LCD e LED

Funzioni avanzate

Funzione rescue/emergenza con alimentazione da UPS o batterie

Compensazione coppia in avviamento per prevenzione rollback

Algoritmo avanzato di gestione partenza e arresto curva S per il massimo comfort in cabina

Autotuning motore asincrono e sincrono PM (inclusa fasatura encoder) rotativo o statico

Funzione elettronica di cortocircuito per motori PM

Possibilita di personalizzazione on-demand e aggiornamento OTA con modulo 4G

Potenza
motore
ND (KW)

Classe di
tensione

Dimensioni (mm)

Codice inverter W H D

larghezza altezza profondita

220V mono 2.2 GD390L-2R2G-S2
2.2 GD390L-2R2G-2 200 347 190
4.0 GD390L-004G-2
5.5 GD390L-5R5G-2
220V trifase 75 GD390L-7R5G-2 200 347 198
11 GD390L-011G-2
15 GD390L-015G-2 ] ) )
18.5 GD390L-018G-2
4.0 GD390L-004G-4
55 GD390L-5R5G-4 200 347 190
75 GD390L-7R5G-4
11 GD390L-011G-4
400V trifase 15 GD390L-015G-4 200 347 198
18.5 GD390L-018G-4
22 GD390L-022G-4
30 GD390L-030G-4 i i i
37 GD390L-037G-4
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Unita rigenerative RBU100H I I‘vt

Unita di frenatura rigenerative universali Classe | Modello RBU100H
400V RBU100H 022-4 030-4 045-4 055-4 090-4 110-4 132-4 160-4 200-4 250-4
Potenza (r;gi;)‘eraz'o”e HD 22 30 45 55 ) 110 132 160 200 250
Corrente DC side (A) 37 51 77 96 150 183 220 267 333 417
Corrente AC side (A) 30 40 60 75 120 145 176 213 266 330
600V RBU100H 055-6 | 090-6 | 160-6 | 200-6 | 315-6 | 400-6
rigenerazione HD
Potenza (}?W) 55 90 160 200 315 400 Potenze superiori possono essere
- raggiunte parallelando piu unita RBU
Corrente DC side (A) 52 86 152 190 300 400
Corrente AC side (A) 42 68 122 152 230 330
Fattore di sovraccarico 150% della corrente nominale per 60s. Soglia massima di corrente 330% istantaneo.
Reattanze Reattanza di ingresso e di uscita incluse. Reattanza di uscita integrata da 22KW a 45KW compresi
Filtro EMC Esterno opzionale
Schema tipico di collegamento . — ——® .
Powir iy 4 | | gl | :::, R P S 4 T
Il disegno a lato mostra lo schema tipico di collegamento st b ) L r_?.u [
delle unita RBU100H, nel grafico & indicata una versione | | | || | [ha =
con potenza oltre 45KW, che prevede la reattanza di T
uscita esterna. —1—
Qualsiasi inverter munito di terminali di accesso al bus T
DC pud essere connesso ai moduli RBU100H in modo § Ei
semplice e immediato. T S
. : : . : i e - s
Linstallazione e il setup semplificato si prestano Flle B | T
all’utilizzo dei moduli RBU100H anche nel revamping di i oy
vecchiimpianti, in particolar modo nel’ammodernamento .f'-'__ '“l_;:'“"
di sistemi di sollevamento, gru, carriponte ecc. con un : |
o

cospicuo beneficio energetico (e quindi economico)
rispetto a soluzioni tradizionali come le resistenze.

RBU100H trasforma I’energia meccanica di macchine e

impianti in consistenti risparmi energetici Dimensioni (mm)

Classe di
tensione
inverter

Capacita

Codice unita
rigenerativa W H D
larghezza altezza profondita

rigen. HD Montaggio

(KW)

RBU100H € una famiglia di unita rigenerative universali

che consentono di trasformare I'’energia rigenerata, da Gamma 22KW - 630KW (la potenza di 630KW &

macchine e impianti, in potenza elettrica resa alla rete ottenibile parallelando piu unita) 29 RBU100H-022-4
c_Il allm(.entazmne. permettendo di re?a.hzzare _cor!S|stent! Versioni 400V e 600/690V 30 RBU100H-030-4 290 577 236
risparmi energetici, rispetto al tradizionale impiego di Funzi h d s . RBU100H-045-4
resistori di frenatura, che dissipano questa energia sotto unz_mnamento ea\:)y L, (R rlger)eratlva 45 =
forma di calore. continuativa del 100% della potenza nominale 55 RBU100H-055-4
R L . ii i i i i RBU100H-090-4

RBU100H & una famiglia di unita rigenerative che possono Induttanz.e Gl |n9resso e uscita f.orr.n'te di serle' 400V %0 320 577 261
essere applicate a qualsiasi inverter mediante connessione Connessione universale a qualsiasi inverter, di 110 RBU100H-110-4
al bus DC e sono caratterizzate da un funzionamento qualsiasi produttore, purche dotato di accesso al 132 RBU100H-132-4
heavy duty, la capacita rigenerativa & pari al 100% della bus DC 160 RBU100H-160-4 Montaggio a
potenza nominale con funzionamento continuato. Configurazione semplice 200 RBU100H-200-4 440 750 326 parete
I moduli RBU100H sono disponibili in un range di Soglia di tensione bus, per attivazione dell’unita, 250 RBU100H-250-4
potenza compreso tra 22KW e 630KW, per inverter con definibile liberamente 55 RBU100H-055-6
allr?tentazgr?e 400vo 600{,?90\/ e”sc?qu forniti com tpletl S' Attivazione automatica con rilevamento della 90 RBU100H-090-6 320 577 261
reattanza di Ingresso e uscita (quella di ingresso & integrata soglia di tensione e di una isteresi definibile 160 RBU100H-160-6
nei modelli con potenza compresa tra 22 e 45KW). 600/690V

o o L Attivazione manuale con ingresso digitale 200 RBU100H-200-6
L_e soluzioni INVT RBU1 QOH trovano impiegoin apphcazpm 315 RBU100H-315-6 440 750 396
di sollevamento, centrifughe, lavatrici industriali, mulini, RBU100H-400-6
ventilatori con elevata inerzia ecc. 400 il
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Servosistemi DA180A

Le prestazioni di un brushless
al prezzo di uno stepper!

Servosistemi brushless compatti DA180A

DA180A & la nuova famiglia di servosistemi brushless
compatti INVT destinati alle applicazioni di piccola
potenza, dove il rapporto prezzo/prestazioni € una variabile
fondamentale.

DA180A & un VERO servosistema brushless con elevate
prestazioni (banda passante di 2.5kHz), posizionatore
integrato e svariate possibilita di controllo (treno di impulsi,
analogica, Modbus RS485, CANopen e EtherCAT).

Questa nuova famiglia di servoazionamenti & stata
espressamente concepita per fornire un’alternativa
economicamente compatibile e tecnicamente superiore
rispetto alla tecnologia passo-passo, offrendo migliori
prestazioni di posizionamento, un piu ampio range di
regolazione e un’affidabilita decisamente superiore.

| servomotori IMS20, che completano il pacchetto
DA180A, sono servomotori compatti a bassa/media
inerzia disponibili con encoder assoluto multigiro di tipo
magnetico 17 bit o ottico 23 bit. Possono essere corredati
di freno elettromagnetico e sono offerti con diverse
tipologie di connettori (standard IP65).

/36/
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Alimentazione 220V monofase, gamma di potenza
100W-1kW

Solo due modelli di drive per tutta la gamma

Versioni standard (RS485 + analogica + pulse train)
e bus CANopen e EtherCAT

Posizionatore monoasse integrato. Fino a 128
preset di posizione richiamabili direttamente dalla
memoria. Funzione di homing

Banda passante 2.5kHz

Autotuning dinamico dell’inerzia e rilevamento
realtime

Controllo combinato di velocita/coppia/posizione

Resistenza di frenatura integrata per i drive con
potenza 750W e 1000W

Uscite ripetizione encoder line-driver e push pull

Caratteristica Specifiche

Linea Modello Azionamenti SV-DA180A

1f. 230V | SV-DA180A- E-2R8-S-2 E-6R0-S-2 C-2R8-S-2 C-6R0-S-2 N-2R8-S-2 N-6R0-S-2

| nom. (A) 2.8 6.0 2.8 6.0 2.8 6.0
Motore | (KW) 0.1/0.2/0.4 0.75/1.0 0.1/0.2/0.4 0.75/1.0 0.1/0.2/0.4 0.75/1.0
Versioni Analogica + treno impulsi + RS485 —
Posizionatore 128 profili integrati o via RS485 Riferimento di posizione via Bus

Range di alimentazione | 220V monofase +/-15%

Specifiche Servomotori IMS20B per DA180A

Potenza | Corrente | Corrente Coppia Coppia Velocita Velocita IQ:;?:

Modello nominale | nominale | massima | nominale | massima | nominale | massima freno
w A A Nm Nm RPM RPM
kgcm?

IMS20B-04L10B30C-2-***-AUL 100 0.98 3.9 0.32 1.12 3000 6000 0.031
IMS20B-06M20B30C-2-"**-AUL 200 1.3 4.4 0.64 2.23 3000 6000 0.34
IMS20B-06M40B30C-2-**-AUL 400 2.6 8.6 1.27 4.44 3000 6000 0.59
IMS20B-08M75B30C-2-"**-AUL 750 4.6 16.3 2.38 8.36 3000 6000 1.72
IMS20B-08M10C30C-2-***-AUL 1000 6.3 20.9 3.18 11.3 3000 6000 2.23
Tipo di trasduttore Encoder magnetico assoluto multigiro 17bit o encoder ottico assoluto multigiro 23 bit
Freno opzionale Freno elettromagnetico 24Vdc

Dimensioni
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Fig.1 Motore IMS20B flangia 40

7

Fig.3 Motore IMS20B flangia 80

Lunghezza motori (L)
‘\M Fig. Lo L2 Senza freno | Con freno
Fig. 1 100W 73.4 mm 100.1 mm
ot \\ 200W 70.5 mm 99.7 mm
Fig. 2
= e S 400W 88 mm 117.2 mm
'"l e 750W 94.6 mm 107.9 mm
. Fig. 3
- v 1000W 107.9 mm 142.1 mm
¥ Wa] EE) MRl 000 SO0 A0 o
100W
16 T
1.0 [
! 1.5
. s =] i e
B . |“|. ™~
IIII‘\ = - 2 Jﬁ =T
L 0 I WEE MEE MNE 00 a0 o ok OO0 2000 00 00D Shad Sann o
200W 400W
10 o \\
B EN B )
Lok @ (000 2000 W00 006 SO0 GO0 T b 1 0 2 000 M0 MY A0 T
750W 1000W
/ 37/



Servosistemi DA200A

Lofferta completa di azionamenti
e motori brushless universali

T T

Servosistemi brushless compatti DA200A

DA200A é& I'evoluzione dello storico e apprezzato
servosistema DA200, installato con successo in decine di
migliaia di applicazioni nel mondo.

Questo nuovo sistema azionamento/motore si configura
come una soluzione universale per qualsiasi esigenza di
controllo industriale ad alte prestazioni.

L'elevata banda passante, il tuning dinamico online e
’ampia dotazione di filtri notch antivibrazione, gestibili
in modo manuale e automatico, rendono il set-up del
DA200A semplice e intuitivo, anche in applicazioni
meccanicamente molto complesse.

La funzione Full Closed Loop permette I'utilizzo di un
secondo encoder, oltre a quello presente sul motore, per
gestire un posizionamento accurato anche in presenza di
giochi meccanici significativi.

| servosistemi DA200A sono compatibili con motori di terze
parti (rotativi o lineari) e possono gestire diverse tecnologie
di trasduttori di feedback.

La funzione STO, conforme alla normativa EN61800-5-2
SIL3 PLe, ¢ di serie in tutti i modelli.

Alimentazione 220V monofase e 400V trifase
gamma di potenza 100W-7.5kW

Servomotori IMS20B comuni a DA180A

Versioni standard (RS485 + analogica + pulse train)
e bus CANopen, EtherCAT e Profinet

Posizionatore monoasse integrato. Fino a 128
preset di posizione richiamabili direttamente dalla
memoria. Funzione di homing

Elevate prestazioni dinamiche
Autotuning dinamico dell’inerzia

Gestione ingresso 2° encoder, full closed loop
STO certificato EN61800-5-2 SIL3 PLe

Possibilita di utilizzo con motori rotativi e lineari di
terze parti

Supporto per encoder EnDat e Biss-C
Certificazione UL

Caratteristica Specifiche

Linea Modello Azionamenti DA200A-UL

1 fase

3 fase DA200A- | E-2R8-S-2 | E-6R0-S-2 | C-2R8-S-2 | C-6R0-S-2 | N-2R8-S-2 | N-6R0-S-2 | F-2R8-S-2 | F-2R8-S-2
230V

| nom. A 2.8 6.0 2.8 6.0 2.8 6.0 2.8 6.0
Motore | (KW) 0.1/0.2/0.4 0.75/1.0 0.1/0.2/0.4 0.75/1.0 0.1/0.2/0.4 0.75/1.0 0.1/0.2/0.4 0.75/1.0
ggg‘sle DA200A- | E-010-S-2 | E-013-S-2 | C-010-S-2 | C-013-S-2 | N-010-S-2 | N-013-S-2 | F-010-S-2 | F-013-S-2
| nom. A 10 13 10 13 10 13 10 13
Motore | (KW) 1.5-2.0 3.0 1.5-2.0 3.0 1.5-2.0 3.0 1.5-2.0 3.0
zgg‘s’e DA200A-| E-1R6-T-2 | E-5R5-T-2 | C-1R6-T-2 | C-5R5-T-2 | N-1R6-T-2 | N-5R5-T-2 | F-1R6-T-2 | F-5R5-T-2
| nom. A 1.6 55 1.6 55 1.6 5.5 1.6 55
Motore | (KW) 0.2/0.4 1.0-1.5 0.4 1.0-1.5 0.4 1.0-1.5 0.4 1.0-1.5
mse DA200A-| E-8R5-T2 E-012-T-2 C-8R5-T2 | C-012-T-2 N-8R5-T2 N-012-T-2 F-8R5-T2 | F-012-T-2
| nom. A 8.5 12 8.5 12 8.5 12 8.5 12
Motore | (KW) 2.0-3.0 4.4 2.0-3.0 4.4 2.0-3.0 4.4 2.0-3.0 4.4
i;g\s’e DA200A-| E-016-T-2 E-021-T-2 | C-016-T-2 | C-021-T-2 | N-016-T-2 | N-021-T-2 F-016-T-2 | F-021-T-2
| nom. A 16 21 16 21 16 21 16 21
Motore | (KW) 5.5 7.5 5.5 7.5 55 7.5 55 7.5
Posizionatore 1?:;382"80;"“2?&:?;?5@ Riferimento di posizione via Bus

A’dé\@

Servomotori IMS20B

IMS20B ¢ la nuova famiglia di servomotori con flangia 40 -180mm capaci di coprire un range di potenze compreso tra
0.1kW e 7.5kW. | motori IMS20B possono essere configurati con diversi valori di inerzia, velocita nominale e tipologia di
encoder, per rispondere alle esigenze di qualsiasi applicazione.






